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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zagospodarowaniem terendw przepompowni w ramach inwestycji wymienionej w ST WO-
00 pkt. 1.1. pn.

,BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ DLA WSI
KRZYCKO MALE | GOLANICE”

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét zwigzanych z inwestycjg okreslong w ST WO-00 pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
sieciowych przepompowni sciekédw oznaczonych w DP jako: P1-P4 oraz indywidualnych pompowni $cie-
kow.

1.4.0kreslenia podstawowe

Ogdlne okreslenia podstawowe przedstawiono w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.

1.6.Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy przedstawiono w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.8.

1.7.Nazwy i kody wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

Przedmiot zamdwienia objety Specyfikacjg Techniczng odpowiada nastepujgcym robotom budowlanym
opisanym kodem Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) wg Rozporzadzenia Komisji Wspdlnoty Europej-
skiej Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r.:

Dziat Robot:

45000000-7: Roboty budowlane

Grupa robot budowlanych:

45100000-8: Przygotowanie terenu pod budowe

45200000-9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych

lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii Igdowej i wodnej

Klasy roboét budowlanych:

45230000-8: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu,

45110000-1: Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
Kategorie robot budowlanych:




45231000-5: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggdw komunikacyjnych

linii energetycznych,

45232000-2: Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli.

45232423-3: Przepompownie Sciekéw

2. MATERIALY

2.1.0godlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw zawarte sg w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2.Szczegb6lne wymagania dotyczgce materiatow

W celu wyeliminowania ucigzliwos$ci oddziatywania przepompowni na otoczenie oraz zabezpieczenia

pomp przed mozliwoscig zablokowania wymaga sie aby dostarczane pompownie sieciowe wyposazone

byty w posredni system separacji czesci statych w hermetycznej komorze oraz pompy sucho stojgce —

tzw. ttocznie $ciekdw. Ttocznie montowane beda w komorach suchych, wykonanych z prefabrykowanych

elementdéw z polimerobetonu o gabarytach ustalonych w DP.

2.2.1

Wymagania dotyczace ttoczni

zbiornik retencyjny winien by¢ zamkniety, wodoszczelny i pomijajac otwory wentylacyjne -
zabezpieczony przed wydzielaniem odoréw oraz odporny na wypadek pietrzenia sciekdw;

zbiornik urzadzenia do ttoczenia w kazdych warunkach eksploatacyjnych ma by¢ stabilny,
sztywny, zbudowany z metalu i odporny na oddziatywanie agresywnych sciekdéw przez
zabezpieczenie powtokami antykorozyjnymi;

zastosowane urzadzenia (zgodnie z zapisami PN/EN 12050-1) w obrebie przepompowni powinny
eliminowac gospodarke skratkami, tzn. podnosic Scieki razem ze wszystkimi czesciami statymi,
jakie sg zwykle zawarte w sciekach bytowo-gospodarczych; wyklucza sie mozliwos¢ zastosowania
urzadzen rozdrabniajgcych fekalia;

urzadzenie musi posiadaé minimum dwa pracujace przemiennie zespoty pomp, o wydajnosci
rownej maksymalnej projektowanej wydajnosci przepompowni;

pompy muszg byé chronione przed bezposrednim kontaktem oraz zablokowaniem zawartymi w
Sciekach czesciami statymi; separacja odbywac sie bedzie poprzez zastosowanie dwukanatowych
separatordw czesci statych, z ktérych kazdy wyposazony jest w rozdzielcze klapy zwrotne (po
dwie w kazdej komorze), sprezyscie dociskane do wystepéw lub kotkéw rozmieszczonych na jego
bocznej Scianie. Elastyczne, uchylne zespoty cedzace, ktére otwierajg sie w czasie ttoczenia,
pozwalajg na swobodny przeptyw strumienia sciekdw w catym obszarze przetfaczania
(poczawszy od wylotu z pompy) bez pozostawienia w Swietle przelotu jakichkolwiek statych
elementdéw konstrukcji urzgdzenia, co gwarantuje skuteczno$¢ oczyszczania sie separatoréw; nie
dopuszcza sie separatorow ze statymi elementami cedzgcymi pozostajgcymi stale w swietle
przeptywu $ciekdw (typu krata, sito, kosze pretowe itp.)

przy doborze urzadzen i przewododw ttocznych dla obszaru przettaczania Sciekdw obcigzonych
fazg stata, w tym réowniez w strefie separacji skratek, nalezy bezwzglednie zachowac¢ minimalny
swobodny przekrdj (tzw. wolny przelot kuli) nie mniejszy niz @ 100 mm; wynika to ze specyfiki
technologii zastosowanej w ttoczniach $ciekow;



pompy winny by¢ tatwo dostepne, trwale zamocowane do zbiornika na zewnatrz urzgdzenia;
zbiornik retencyjny na gérnej powierzchni winien posiadaé otwér rewizyjny, ktéry pozwala na:
a) tfatwy montaz i demontaz wszystkich zainstalowanych w jego wnetrzu podzespotéw,

b) kontrole stanu technicznego komory retencyjnej i pozostatych zespotow,

c) sprawne wykonanie prac serwisowych, w tym oczyszczenie wnetrza zbiornika z osadow badz
ztogow ttuszczu.

Ttocznia musi posiadac opinie techniczng o braku zagrozenia wybuchem i pozarem.

Wyposazenie technologiczne ttoczni Sciekow:

2.2.2.

zbiornik ttoczni $ciekéw z metalu — 1 szt.

pompy ST z wirnikami wielokanatowymi — 2 kpl.

zasuwa DN200 na wlocie wraz z kotnierzem specjalnym — 1 kpl.

zasuwy DN100 na rurociggu ttocznym — 2 szt.

klapy zwrotne DN100 — 2 szt.

tréjnik specjalny stalowy DN100 — 1 szt.

ksztattki kotnierzowe DN100 ze stali kwasoodpornej OH18N9 wykonanie indywidualne — 1 kpl.
wentylacja grawitacyjna nawiewna komory ttoczni z PVC, z kominkiem ze stali
wentylacja mechaniczna nawiewna komory ttoczni — wentylator dachowy (Pb)
wentylacja zbiornika ttoczni z PVC klejonego dz65, z kominkiem PVC

pompa odwadniajgca wraz z osprzetem i rurociggiem ttocznym DN32 z PE
przeptywomierz elektromagnetyczny DN100 do sciekdw —P1i P4

wtaz 9000x900 [mm] ze stali kwasoodpornej z kominkiem nawiewnym 150x150 [mm], z
sitownikiem pneumatycznym

drabina ztazowa d=300 mm ze stali kwasoodpornej

przejscia szczelne taricuchowe

Uktad sterowania dla ttoczni $ciekdw:

Rozdzielnia sterowania pomp:

1.

Obudowa szafy sterowniczej:

wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odporng na promieniowanie UV o szczelnosci IP65

wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odporng na promieniowanie
UV, na ktdrych sg zainstalowane:
o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,
= awarii ogdlnej,

= awarii pompynr1,

= awarii pompy nr 2,



= awarii pompy odwadniajgcej,
= pracy pompynr1l,
= pracy pompy nr 2,
= pracy pompy odwadniajacej,
wytacznik gtéwny zasilania SIEC-0-AGREGAT,
wyltacznik oswietlenia studni,
wyltacznik bezpieczenstwa,
przetacznik trybu pracy pompy nr 1 (Reczna — 0 — Automatyczna),
przetacznik trybu pracy pompy nr 2 (Reczna — 0 — Automatyczna),
przetgcznik trybu pracy oswietlenia zewnetrznego,
przyciski Start i Stop pomp w trybie pracy recznej,
stacyjka z kluczem,
gniazdo serwisowe 24VDC,
amperomierz dla pompy nr 1,
amperomierz dla pompy nr 2,
woltomierz z wybierakiem,
licznik czasu pracy pompy nr 1,
licznik czasu pracy pompy nr 2,

o O 0O O 0O 0O 0O 0o O o o O o o

panel operatorski kolorowy 7”;

e 0 wymiarach: 1000(wysoko$¢)x800(szerokos¢)x300(gtebokosé);

e wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm;

e wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych;

e posadzona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajgcych, sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy
szafy sterownicze;j.

2. Urzadzenia elektryczne:

- modut telemetryczny GSM/GPRS z wyswietlaczem LCD 2x16 znakow;

- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz wraz z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym
dla catosci rozdzielni;

- czujnik zaniku faz dla pompy nr 1i 2;

- wytgcznik bezpieczenstwa;

- wytgcznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A zasilania pomp;

- wytgcznik réznicowy-pradowy jednopolowy 25A sterowania;

- wylacznik gtéwny SIEC-0-AGREGAT 63A;

- jednopolowy wyfacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujgcej

- ochronnik przepieciowy klasy C;

- gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej;

- gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-
pragdowym klasy B16

- gniazdo serwisowe 400V 32A/5P montaz tablicowy wraz z czteropolowym wytgcznikiem
nadmiarowo-prgdowym klasy B32

- transformator 24VAC wraz z jednopolowym wyfgcznikiem nadmiarowo-pragdowym klasy
B16



gniazdo serwisowe 24VAC wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-pragdowym
klasy B16

elektroniczny czujnik zalania komory suchej

stycznik pompy nr 1

stycznik pompy nr 2

stycznik pompy odwadniajacej

wyltacznik silnikowy pompy nr 1

wylacznik silnikowy pompy nr 2

wyltacznik silnikowy pompy odwadniajacej

wyltacznik nadmiarowo-pragdowy pompy nr 1

wyltacznik nadmiarowo-pragdowy pompy nr 2

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

dla pomp o mocy =5,5kW rozruch za pomocg uktadu softstart

zasilacz buforowy 24 VDC/2A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dZwiekowego
i optycznego

przetacznik trybu pracy pompy nr 1 (Reczna — 0 — Automatyczna)

przetacznik trybu pracy pompy nr 2 (Reczna — 0 — Automatyczna)

przetgcznik trybu pracy oswietlenia zewnetrznego

automat zmierzchowy

wyltacznik oswietlenia komory suchej

wyltacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

wyltacznik krancowy indukcyjny otwarcia wtazu

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA;

sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H,0 typu SG25S Aplisens

ochronnik przepie¢ 24VDC dla sondy hydrostatycznej

antene typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku wysokiego
poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — w ksztafcie
,krazka” z montazem na obudowie szafy sterowniczej)

amperomierz pompy nr 1

amperomierz pompy nr 2

licznik czasu pracy pompy nr 1

licznik czasu pracy pompy nr 2

woltomierz z wybierakiem

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem;

grzybkowy wytgcznik bezpieczeristwa

oswietlenie wewnetrzne rozdzielnicy

przekazniki dwupolowe

przekazniki czasowe (przy rozruchu soft-start)

przetwornik przeptywomierza

zabezpieczenie przeciwzwarciowe i przecigzeniowe zasilania przeptywomierza
zewnetrzny czujnik temperatury otoczenia



Szafy sterownicze przepompowni S$ciekdw powinny posiada¢ Znak Bezpieczeistwa ‘B’ oraz
Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.

Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:

oprdznianie zbiornika z cieczg na podstawie wskazan sondy hydrostatycznej
naprzemienng prace pomp
zezwolenie na prace tylko jednej pompy jednoczesnie
zatgczenie pomp w trybie automatycznym po osiggnieciu zadanego poziomu
maksymalnego lub po przekroczeniu maksymalnego czasu postoju pompy
wylaczenie pracujgcej pompy po osiggnieciu zadanego poziomu minimalnego w
zbiorniku $ciekdéw lub po przekroczeniu zadanego maksymalnego czasu pracy pompy
zabezpieczenie zestawu pompowego przed:

a) awarig zasilania

b) zalaniem komory suchej
blokada zatgczenia pomp w momencie wykrycia zalania komory suchej
automatyczne uruchamianie pompy odwadniajgcej w przypadku wykrycia zalania
komory suchej
zatgczenie sygnalizatora alarmowego po osiggnieciu przez scieki zadanego poziomu
alarmowego
automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy
kontrola potwierdzenia zatgczenia pomp
automatyczne przefaczenie pomp po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy pompy
w jednym cyklu
kontrole termikéw pompy
blokade pracy dwdch pomp jednoczesnie
mozliwos¢ uruchamiania wybranej pompy w trybie recznym za pomocg przyciskéw
START i STOP
ograniczenie liczby zatgczen pompy w cyklu godzinowym (minimalny czas postoju
pompy)
ograniczenie czasowe jednego cyklu pracy pompy (maksymalny czas pracy pompy)
ograniczenie czasowe postoju pompy (maksymalny czas postoju pompy)
regulowany czas dobiegu pompy
zabezpieczenie przed nieautoryzowanym otwarciem szafy sterowniczej
zliczanie czasu pracy pomp oraz ilosci zatgczen
nadzor stanu urzadzen i zasilania
pomiar natezenia prgdu pobieranego przez pompy
mozliwos¢ zmiany zadanych poziomdw zafaczenia, wytgczenia, alarmowego i czaséw
pracy pomp z poziomu panelu operatorskiego i modutu telemetrycznego za pomoca
przyciskdw —w obu przypadkach po autoryzacji uprawnien operatora
komunikacja z przeptywomierzem i przesyt odczytanych informacji do nadrzednego
systemu wizualizacji
zdarzeniowe wysytanie wszystkich monitorowanych sygnatéw do nadrzednego systemu
wizualizacji dzieki wbudowanemu modemowi GPRS i wysytania wiadomosci tekstowych
SMS o sytuacjach alarmowych na wybrane numery telefonéw komérkowych



- pomiar wewnatrz obudowy sterownika

- pomiar temperatury otoczenia (wewnatrz szafy, komory suchej)

2.2.3 Komory ttoczni

Wykonane muszg byé z mrozoodpornego i nienasigkliwego polimerobetonu o parametrach:

e (Ciezar[yR]-2,3 g/cm3;

e QOdpornosc chemiczna pH1 - 10;

e  Wytrzymatosé na Sciskanie min. - 90 N/mm2;

e Krétkotrwata wytrzymatosé na zginanie min. - 17,7 N/mm2;

e Dtugotrwata wytrzymatosé na zginanie min. - 10,4 N/mm?2;

e Scieralnoéé [am] max.- 0,5 mm;

e Mikrochropowatos$¢ [k] max. - 0,1 mm.

2.2.4. Wymagania dotyczace pompowni indywidualnych
Pompownie muszg by¢ dostarczane przez dostawce technologii jako kompletne urzadzenie gotowe do

bezposredniego montazu — zbiornik + wyposazenie. Na kompletng pompownie indywidualna skfadaja

sie:

Pompa wirowa szt. 1

Pompa wirowa:

Wysokos¢ podnoszenia — min. 6 m st. wody
Wydajnos$é —min Q=2,01/s

Silnik o mocy — do P=1,7 kW, 400V

Obroty n=2800 1/min

Klasa szczelnosci — IP68

Wyposazona w rozdrabniacz

Zbiornik wykonany z PEHD (wymiary wg DP)

Wyposazenie zbiornika:

kominek wentylacyjny — PCV

wtaz wejsSciowy — zeliwo @600 A15

pierscien odcigzajacy

tancuchy do pompy i regulatoréw ptywakowych ze stali nierdzewnej

zawiesie sprzegajgce + zawor zwrotny DN50

zawor kulowy DN40 szt. 1

przewody ttoczne DN5O0 - stal nierdzewna

ztgczka stal/PE 50/63

nasada T-52 + zawdr kulowy odcinajacy

objetos¢ czynna — pozwalajgca na min 1l-dobowe przetrzymanie Sciekdw z

gospodarstwa domowego - tzn. 0,5-0,6 m3

Szafa sterujaca dla uktadu jednopompowego.
a) Obudowa szafy sterowniczej:



b)

wykonana z tworzywa sztucznego — stopied ochrony IP66, odporng na

promieniowanie UV

wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporng na

promieniowanie UV, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

o kontrolki:

] poprawnosci zasilania,

] awarii ogdlnej,

] awarii pompy,

" pracy pompy,

wyltgcznik gtéwny zasilania,

przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),

o O O

przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

o stacyjka z kluczem

o wymiarach: 700(wysokos$¢)x500(szerokos¢)x300(gtebokosé)

wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
posadzona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich

kabli (np. zasilajgcych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez

koniecznosci demontazu obudowy szafy sterowniczej

Urzadzenia elektryczne:

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA

wyltacznik réznicowo-pradowy czteropolowy 63A

wyltacznik gtéwny 25A

gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-

pragdowym klasy B16

wyltacznik silnikowy, jako zabezpieczenie pompy przed przecigzeniem i zanikiem

napiecia na dowolnej fazie zasilajgcej

stycznik pompy

jednopolowy wyfacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujgcej

rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu

dzwiekowego i optycznego

przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

wyltacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia obiektu

sonda hydrostatyczna z wyjsciem prgdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym

0-4m H,0 typu SG25S Aplisens wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
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2.2.5. Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS dla pompowni sieciowych

Wyposazenie:

— sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM/EDGE zapewniajgcy dwukierunkowg wymiane danych

— zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w bezposrednim
oswietleniu promieniami stonecznymi

— 16 wejsé binarnych

— 12 wyjs¢ binarnych

— 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podfaczenia sondy hydrostatycz-
nej na podstawie, ktérej uruchamiana jest pompa

— 2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podtgczenia przektadnikdw pra-
dowych

— 1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do podtaczenia prze-
ptywomierza

— 1 wejscie analogowe 0...10V — jako rezerwa

— komunikacja — port szeregowy RS5232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w try-
bie MASTER lub SLAVE

— wejscia licznikowe

— kontrolki:
— zasilania sterownika
— poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
— poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:

® nie zalogowany
= zalogowany

poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= |ogowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
— aktywnosci portu szeregowego sterownika
— stopien ochrony IP40
— temperatura pracy: -20° C...50°C
— wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
— modut GSM/GPRS/EDGE
— napiecie zasilania 24VDC
— gniazdo antenowe
— gniazdo karty SIM
— pomiar temperatury wewnatrz sterownika

Mozliwosci:
— wysytanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu tele-
metrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM w wy-
dzielonej sieci APN
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— wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alar-
mowych na obiekcie
— sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakdéw i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez opera-
tora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rownolegtej)
— sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji
operatorskiej
— podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
- brak karty SIM
- poprawnos¢ PIN karty SIM
- btedny PIN karty SIM
- zalogowanie do sieci GSM
- zalogowanie do sieci GPRS
- wejscia i wyjscia sterownika
- aktualny poziom sciekéw w zbiorniku
- nastawiony poziom zatgczenia pompy
- nastawiony poziom wytgczenia pompy
- liczba zataczen pompy
- liczba godzin pracy pompy
- prad pobierany przez pompe
- poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
— zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpi-
sanie kodu) operatora:

poziomu zatgczenia pompy

poziomu wytgczenia pompy

zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pragdowego
— prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezgcych awariach:
- pomp

zasilania
- wystgpieniu poziomu suchobiegu
- wystgpieniu poziomu przelewu
- btednym podtaczeniu ptywakow
- sondy hydrostatycznej
- wilamaniu
— blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje cze-
stotliwos$¢ zatgczen pompy, funkcja z mozliwoscig wytaczenia
— Zzliczanie czasu pracy pomp
— Zzliczanie liczby zatgczen pomp
— pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
- pobieranej mocy
- zuzytej energii
- napiecia na poszczegdlnych fazach
— mozliwos¢ podtgczenia sygnatu wiamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej
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W celu zapewnienia mozliwosci funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktdrych
bedzie aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawe
niniejszych kart SIM ma zapewni¢ dostawca systemu monitoringu. Karty powinny pracowa¢ w
wydzielonej, prywatnej i zabezpieczonej sieci APN.

3. SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w ST 00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3

Wykonawca zapewni sprzet dla roztadunku i posadowienia dostarczonych zbiornikéw pompowni.

4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét okreslone zostaty w ST W0O-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.
5.

5.2.Wymagania szczegétowe

Dno, korpus oraz ptyta pokrywowa komér ttoczni wykonane beda z jednolitego w masie polimerobetonu
na bazie zywicy poliestrowej. Wszelkie klejenia oraz faczenia ze sobg elementdéw zbiornikdw wykonane
beda za pomoca klejow epoksydowych gwarantujgcych parametry nie gorsze od parametréw polimero-
betonu. Zbiorniki winne by¢ fabrycznie wyposazone w pierscienie zabezpieczajgce przed wyporem w
gruntach nawodnionych.

Nowo budowane przepompownie Sciekdw sieciowe (ttocznie), opisane w DP oraz w SIWZ majg by¢
objete rozbudowsg istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowg transmisje
danych GPRS, ktdry jest zainstalowany i funkcjonuje w MPWIiK Sp. z 0.0. w Lesznie.
Oprogramowanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym syste-
mem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie nowych przepom-
powni sciekdw na istniejgcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczgcej sie u Zamawia-
jacego. Jednocze$nie Zamawiajgcy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania i moni-
toringu w oparciu o pakietowg transmisje danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopusz-
cza sie rowniez mozliwosci wspotdziatania dwdch czy wiecej odmiennych systeméw sterowania i mo-
nitoringu z uwagi na koszty przysztej eksploatacji przepompowni sieciowych i lokalnych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
6.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt okreslone zostaty w ST WO-00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét
Ustalenia dotyczace odbioru robdt okreslone zostaty w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Obowigzuja nastepujgce odbiory robot:
- odbidr materiatow
- odbidr czesciowy robét — po zainstalowaniu obiektow
- odbidr koncowy robét — po rozruchu technologicznym przepompowni
- ocena wynikéw odbioru
Odbidr robadt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podtoza,
o wykonanie podbudowy i podsypki i obsypki
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

Cena wykonania robét powinna obejmowacé roboty podstawowe, pomocnicze, przygotowawcze i towa-
rzyszace.

Rozliczenie robdt podstawowych, tymczasowych i prac towarzyszacych odbywac sie bedzie na zasadach
okreslonych w Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane wymieniono w STO0-WO Wymagania ogdlne.

W trakcie realizacji zadania obowigzujgce bedg postanowienia biezgcej edycji lub poprawki, odnosnych
norm i przepiséw wymienionych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

Nie wyszczegdlnienie w opracowaniu jakichkolwiek obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia Wyko-
nawcy od ich stosowania.
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